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Programmierbare elektronische 
DC-Lasten mit Netzrückspeisung

EA-ELR 10000 4U  
30 KW

Eingebaute Schnittstellen 
   USB 
   Ethernet
   Analog
   USB-Host
   Master-Slave-Bus
   Share-Bus

Software
   EA-Power Control

Optionale Schnittstellen
   CAN
   CANopen
   RS232
   Profibus
   EtherCAT
   Profinet, mit einem oder zwei Ports
   Modbus, mit einem oder zwei Ports
   Ethernet, mit einem oder zwei Ports

Optionen
   Wasserkühlung in Edelstahl

Eigenschaften
   Weiteingangsbereich: 208 V - 480 V, +10%, 3ph AC

   Aktive Power-Faktor-Korrektur, typisch 0,99

   Regenerativ mit Energierückspeisung ins Netz

   Sehr hoher Wirkungsgrad von bis zu 96%

   Hohe Performance mit 30 kW pro Einheit

   Spannungen von 0 - 80 V bis 0 - 2000 V

   Ströme von 0 - 40 A bis 0 - 1000 A

   Flexible, leistungsgeregelte DC-Eingangsstufen  
 (Autoranging)

   Regelmodi CV, CC, CP, CR mit schnellem Übergang

   Digitale Regelung, hohe Auflösung mit 16bit ADCs und  
 DACs, Auswahl der Spannungsreglergeschwindigkeit:  
 Normal, Schnell, Langsam

   Farbiges 5“ TFT Display, Touchfunktion und intuitive  
 Bedienung

   Galvanisch isolierter Share-Bus für Parallelbetrieb  
 aller Leistungsklassen in der 10000 Serie

   Master-Slave-Bus für Parallelbetrieb, bis zu 64   
 Geräte aller Leistungsklassen der 10000 Serie

   Integrierter Funktionsgenerator mit vordefinierten  
 Kurven

   Batterietest

   Solarwechselrichtertestmodus (MPPT)

   Befehlssprachen und Treiber: SCPI und ModBus,  
 LabVIEW, IVI
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Technische Daten
Allgemeine Spezifi kationen

AC-Eingang

Spannung, Phasen
Bereich 1: 208 V, ±10%, 3ph AC (mit Reduzierung der DC-Eingangsleistung auf 18 kW)
Bereich 2: 380 V - 480 V, ±10%, 3ph AC

Frequenz 45 - 65 Hz

Leistungsfaktor ca. 0,99

Ableitstrom <10 mA

Einschaltstrom / Phasenstrom ≤ 56 A

Überspannungskategorie 2

DC-Eingang statisch

Lastausregelung CV ≤0,05% FS (0 - 100% Last, konstante Eingangsspannung und konstante Temperatur)

Netzausregelung  CV ≤0,01% FS (208 V - 480 V AC +10% Netzspannung, konstante Last und konstante Temperatur)

Stabilität CV ≤0,02% FS (Über 8 Stunden nach 30 Minuten Aufwärmphase, konstante Eingangsspannung und konstante Temperatur)

Temperaturkoeffi  zient CV ≤30ppm/°C (Nach 30 Minuten Aufwärmphase)

Fernfühlung (Remote Sense) ≤5% UNenn

Lastausregelung CC ≤0,1% FS (0 - 100% Last, konstante Eingangsspannung und konstante Temperatur)

Netzausregelung CC ≤0,01% FS (208 V - 480 V AC +10% Netzspannung, konstante Last und konstante Temperatur)

Stabilität CC ≤0,02% FS (Über 8 Stunden nach 30 Minuten Aufwärmphase, konstante Eingangsspannung und konstante Temperatur)

Temperaturkoeffi  zient CC ≤50ppm/°C (Nach 30 Minuten Aufwärmphase)

Lastausregelung CP ≤0,3% FS (0 - 100% Last, konstante Eingangsspannung und konstante Temperatur)

Lastausregelung CR ≤0,3% FS + 0,1% FS Strom (0 - 100% Last, konstante Eingangsspannung und konstante Temperatur)

Schutzfunktionen

OVP Überspannungschutz, einstellbar 0 - 110% UNenn

OCP Überstromschutz, einstellbar 0 - 110% INenn

OPP Überleistungsschutz, einstellbar 0 - 110% PNenn

OT Übertemperaturschutz (DC-Eingang schaltet ab bei unzureichender Kühlung)

DC-Ausgang dynamisch

Anstiegszeit 10 - 90% CC ≤2 ms

Abfallzeit 90 - 10% CC ≤2 ms

Display Genauigkeit

Spannung ≤0,05% FS 

Strom ≤0,1% FS 

Isolation

AC-Eingang zum DC-Ausgang 3750 Vrms (1 Minute, Kriechstrecke >8 mm) *1

AC-Eingang zum Gehäuse (PE) 2500 Vrms

DC-Ausgang zum Gehäuse (PE) Abhängig vom Modell, siehe Modeltabellen

DC-Ausgang zu den Schnittstellen 1000 V DC (Modelle bis 360 V Nennspannung), 1500 V DC (Modelle ab 500 V Nennspannung)

Digitale Schnittstellen

Eingebaut, galvanisch isoliert
USB, Ethernet (100 MBit) für Kommunikation,
1x USB Host zur Datenerfassung

Optional, galvanisch isoliert CAN, CANopen, RS232, ModBus TCP, Profi net, Profi bus, EtherCAT, Ethernet

Analoge Schnittstellen

Eingebaut, galvanisch isoliert 15-polige D-Sub

Signalbereich 0 - 10 V oder 0 - 5 V (umschaltbar)

Eingänge U, I, P, R, Fernsteuerung ein/aus, DC-Eingang ein/aus, Widerstandsmodus ein/aus

Ausgänge Monitor U und I, Alarme, Referenzspannung, Status DC-Ausgang, CV/CC Regelungsart

Genauigkeit U / I / P / R 0 - 10 V: ≤0,2%, 0 - 5 V: ≤0,4%

*1 Das Modell mit 80 V DC Nennspannung hat eine verstärkte Isolierung und alle Modlellle ab 200 V DC Nennspannung eine Basisisolierung
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Allgemeine Spezifi kationen

Gerätekonfi guration

Parallelbetrieb Bis zu 64 Geräte aller Leistungsklassen der 10000 Serien, mit Master-Slave-Bus und Share-Bus

Sicherheit und EMV

Sicherheit

EN 61010-1
IEC 61010-1
UL 61010-1
CSA C22.2 No 61010-1
BS EN 61010-1

EMV

EN 55011, class B
CISPR 11, class B
FCC 47 CFR Part 15B, unintentional radiator, class B
EN 61326-1 inklusive Tests nach:
- EN 61000-4-2
- EN 61000-4-3
- EN 61000-4-4
- EN 61000-4-5
- EN 61000-4-6

Sicherheitsschutzklasse 1

Schutzart IP20

Umweltbedingungen

Betriebstemperatur 0 - 50 °C

Lagertemperatur -20 - 70 °C

Luftfeuchtigkeit ≤80% relativ, nicht kondensierend

Höhe ≤2000 m

Verschmutzungsgrad 2

Mechanische Konstruktion

Kühlung Forcierte Luftkühlung von vorn nach hinten (temperaturgesteuerte Lüfter), optional Wasserkühlung

Abmessungen (B x H x T) Gehäuse: 19“ x 4HE x 668 mm
Über alles: 19“ x 4HE x mind. 785 mm

Gewicht 50 kg

Gewicht mit Wasserkühlung 56 kg
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*1 Bei 100% Leistung und 100% Eingangsspannung

*1 Bei 100% Leistung und 100% Eingangsspannung

Technische Spezifi kationen ELR 10080-1000 ELR 10200-420 ELR 10360-240 ELR 10500-180 ELR 10750-120

DC-Eingang

Nennspannungsbereich 0 - 80 V 0 - 200 V 0 - 360 V 0 - 500 V 0 - 750 V

Restwelligkeit in CV (rms) ≤25 mV (BW 300 kHz) ≤40 mV (BW 300 kHz) ≤55 mV (BW 300 kHz) ≤70 mV (BW 300 kHz) ≤200 mV (BW 300 kHz)

Restwelligkeit in CV (pp) ≤320 mV (BW 20 MHz) ≤300 mV (BW 20 MHz) ≤320 mV (BW 20 MHz) ≤350 mV (BW 20 MHz) ≤800 mV (BW 20 MHz)

UMin für IMax (Senke) 0,6 V 1,8 V 2,5 V 1,1 V 1,2 V

Nennstrombereich 0 - 1000 A 0 - 420 A 0 - 240 A 0 - 180 A 0 - 120 A

Nennleistungsbereich 0 - 30000 W 0 - 30000 W 0 - 30000 W 0 - 30000 W 0 - 30000 W

Nennwiderstandsbereich 0,003 Ω - 5 Ω 0,0165 Ω - 25 Ω 0,05 Ω - 90 Ω 0,08 Ω - 170 Ω 0,2 Ω - 370 Ω

Eingangskapazität 25380 μF 5400 μF 1800 μF 675 μF 450 μF

Wirkungsgrad (bis zu) 95,5% *1 95,3% *1 95,8% *1 96,5% *1 96,5% *1

Isolation

Negativer DC-Pol <-> PE ±600 V DC ±1000 V DC ±1000 V DC ±1500 V DC ±1500 V DC

Positiver DC-Pol <-> PE +600 V DC +1000 V DC +1000 V DC +2000 V DC +2000 V DC

Artikelnummern

Standard 33200801 33200802 33200803 33200804 33200805

Standard + Wasserkühlung 33250801 33250802 33250803 33250804 33250805

Technische Spezifi kationen ELR 10920-125 ELR 11000-80 ELR 11500-60 ELR 12000-40

DC-Eingang

Nennspannungsbereich 0 - 920 V 0 - 1000 V 0 - 1500 V 0 - 2000 V

Restwelligkeit in CV (rms) ≤200 mV (BW 300 kHz) ≤300 mV (BW 300 kHz) ≤400 mV (BW 300 kHz) ≤400 mV (BW 300 kHz)

Restwelligkeit in CV (pp) ≤800 mV (BW 20 MHz) ≤1600 mV (BW 20 MHz) ≤2400 mV (BW 20 MHz) ≤2400 mV (BW 20 MHz)

UMin für IMax (Senke) 2 V 3,4 V 3,2 V 3,7 V

Nennstrombereich 0 - 125 A 0 - 80 A 0 - 60 A 0 - 40 A

Nennleistungsbereich 0 - 30000 W 0 - 30000 W 0 - 30000 W 0 - 30000 W

Nennwiderstandsbereich 0,25 Ω - 550 Ω 0,4 Ω - 650 Ω 0,8 Ω - 1500 Ω 1,7 Ω - 2700 Ω

Eingangskapazität 300 μF 200 μF 75 μF 50 μF

Wirkungsgrad (bis zu) 96,5% *1 95,8% *1 96,5% *1 96,5% *1

Isolation

Negativer DC-Pol <-> PE ±1500 V DC ±1500 V DC ±1500 V DC ±1500 V DC

Positiver DC-Pol <-> PE +2000 V DC +2000 V DC +2000 V DC +2000 V DC

Artikelnummern

Standard 33200809 33200806 33200807 33200808

Standard + Wasserkühlung 33250809 33250806 33250807 33250808
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Prinzipdarstellung Netzrückspeisung
(MIWI (EVWXIPPYRK ^IMKX ERLERH IMRIV %R[IRHYRK� [MI HEW 
Ɗ(IZMGI YRHIV XIWXƈ HMI EYW HIQ 2IX^ FI^SKIRI )RIVKMI MR 
+PIMGLWXVSQ YQ[ERHIPX YRH ER HEW +IVʞX ZSR )% EFKMFX� 
(MI IPIOXVSRMWGLI 0EWX )06 ����� [ERHIPX HMIWI )RIVKMI 
[MIHIVYQ MR %'�7XVSQ YQ YRH WTIMWX WMI ^YVʳGO MR HEW 
2IX^�

Allgemein
(MI +IVʞXIWIVMI )06 ����� ZSR )% )PIOXVS�%YXSQEXMO WMRH 
TVSKVEQQMIVFEVI RIX^VʳGOWTIMWIRHI ('�0EWXIR� -Q &I-
XVMIF EVFIMXIR HMI ('�0EWXIR VIKIRIVEXMZ YRH WTIMWIR HMI 
)RIVKMI QMX IMRIQ ;MVOYRKWKVEH FMW ʳFIV �� 	 MR HEW PS-
OEPI 7XVSQRIX^ ^YVʳGO� >YV 7IVMI )06 ����� KILʯVIR IMR-
TLEWMKI YRH HVIMTLEWMKI +IVʞXI� HMI QMX MLVIQ [IMXIR %'�
)MRKERKWFIVIMGL RELI^Y EPPI 2IX^WTERRYRKIR [IPX[IMX 
FIHMIRIR OʯRRIR� (MI ('�7TERRYRKIR YRH 7XVʯQI WMRH ER 
%TTPMOEXMSRIR SVMIRXMIVX� HEW 7TIOXVYQ VIMGLX MR IMRIQ +IVʞX 
ZSR � � �� : FMW � � ���� : WS[MI ZSR � � � % FMW � � ���� %� 
(MI ('�0EWXIR JYRKMIVIR EPW ƽI\MFPI )MRKERKWWXYJI QMX IM-
RIV OSRWXERXIR 0IMWXYRKWGLEVEOXIVMWXMO� HIQ WSKIRERRXIQ 
%YXSVERKMRK� WS[MI IMRIQ KVS�IR 7TERRYRKW�� 7XVSQ� YRH 
0IMWXYRKWFIVIMGL� 
9Q LʯLIVI 0IMWXYRKIR YRH 7XVʯQI ̂ Y VIEPMWMIVIR� LEFIR EPPI 
+IVʞXI IMRIR 1EWXIV�7PEZI�&YW� (MIWIV IVQʯKPMGLX QMX �� 
TEVEPPIP KIWGLEPXIXIR +IVʞXIR HIR %YJFEY IMRIW 7]WXIQW� 
HEW FMW ^Y ���� O; YRH ����� % 0EWX ^YV :IVJʳKYRK WXIPPX� 
(MIWIW 7]WXIQ EVFIMXIX [MI IMR IMR^IPRIW +IVʞX YRH OERR 
EYW YRXIVWGLMIHPMGLIR 0IMWXYRKWOPEWWIR FIWXILIR� PIHMKPMGL 
HMI 7TERRYRKWOPEWWI QYWW ʳFIVIMRWXMQQIR� 7S OʯRRIR 
%R[IRHIV IMR �� O;�7]WXIQ EYW ^[IM �� O;� YRH IMRIQ �� 
O;�+IVʞX HIV 7IVMI )06 ����� EYJFEYIR� 
>YHIQ WXILIR X]TMWGLI *YROXMSREPMXʞXIR EYW HIQ 0E-
FSVFIVIMGL ^YV :IVJʳKYRK� (E^Y ^ʞLPIR IMR YQJERKVIMGL 
EYWKIWXEXXIXIV *YROXMSRWKIRIVEXSV� IMR %PEVQ� YRH ;EVR-
QEREKIQIRX� ZIVWGLMIHIRI HMKMXEPI 7GLRMXXWXIPPIR� 7SJX[E-
VIPʯWYRKIR YRH ZMIPI [IMXIVI *YROXMSRIR�

AC-Anschluss
(MI IPIOXVSRMWGLIR 0EWXIR HIV 7IVMI )06 ����� ZIVJʳKIR 
ʳFIV IMRI EOXMZI 4*'� HMI JʳV IMRIR KIVMRKIR )RIVKMIZIV-
FVEYGL FIM LSLIQ ;MVOYRKWKVEH WSVKX� (EVʳFIV LMREYW 
WXIPPIR HMI +IVʞXI HMIWIV 7IVMI IMRIR WILV KVS�IR %'�)MR-
KERKWWTERRYRKWFIVIMGL FIVIMX� (MIWIV VIMGLX FIM IMRTLEWM-
KIR %'�2IX^IR ZSR ��� : FMW ^Y ��� : YRH FIM HVIMTLEWMKIR 
%'�2IX^IR ZSR ��� : FMW ^Y ��� :� ��� : YRH ��� :� (MI 
+IVʞXI OʯRRIR [IPX[IMX ER HIR QIMWXIR 2IX^IR FIXVMIFIR 
[IVHIR� 7MI TEWWIR WMGL EYXSQEXMWGL Ɓ SLRI [IMXIVIR /SR-
ƼKYVEXMSRWEYJ[ERH Ɓ HIQ NI[IMPW ZSVLERHIRIR 2IX^ ER� 
&IMQ IMRTLEWMKIR ������� : YRH HVIMTLEWMKIR ��� : %'�
2IX^ [MVH IMR (IVEXMRK HIV %YWKERKWPIMWXYRK IMRKIWXIPPX�

Netzrückspeisung
(MI MQ 0EWXFIXVMIF EYJKIRSQQIRI )RIVKMI [MVH QMX IM-
RIQ ;MVOYRKWKVEH FMW ʳFIV �� 	 MR HEW ERKIWGLPSWWIRI 
2IX^ ^YVʳGOKIWTIMWX� (EW WIROX HMI /SWXIR� (E HMI )RIVKMI 
RMGLX [MI FIM LIVOʯQQPMGLIR 0EWXIR MR ;ʞVQI YQKI[ER-
HIPX [MVH� WMROIR HMI )RIVKMIOSWXIR� >YHIQ TVSHY^MIVIR HMI 
+IVʞXI [IRMKIV %F[ʞVQI YRH QʳWWIR HELIV RMGLX OSWXIR-
MRXIRWMZ OPMQEXMWMIVX [IVHIR� %YGL VIMGLX IMR +IVʞX JʳV HMI 
KIWEQXI %R[IRHYRK EYW� WS HEWW HMI %RWGLEJJYRKW� YRH 
%RWGLPYWWOSWXIR KIVMRKIV EYWJEPPIR�
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DC-Eingang
(IV ('�)MRKERK HIV IPIOXVSRMWGLIR 0EWX )06 ����� �9 Pʞ�X 
('�7TERRYRKIR ZSR � � �� : FMW � � ���� : YRH 7XVʯQI ZSR
� � �� % FMW � � ���� % ^Y� (YVGL HMI ƽI\MFPI )MRKERKWWXY-
JI� HEW WSKIRERRXI %YXSVERKMRK� OʯRRIR %R[IRHIV IMRIR
KVS�IR 7TERRYRKW�� 7XVSQ� YRH 0IMWXYRKWFIVIMGL YRH HE-
QMX IMRIR FVIMXIVIR %VFIMXWFIVIMGL EPW FIM LIVOʯQQPMGLIR
7XVSQZIVWSVKYRKIR RYX^IR�

DC-Anschluß
(IV %RWGLPY� HIW ('�)MRKERKW MWX MR *SVQ ZSR /YTJIV-
WGL[IVXIVR EYJ HIV 6ʳGOWIMXI HIW +IVʞXW ERKIFVEGLX� ;MVH 
IMR 7]WXIQ QMX LSLIV 0IMWXYRK FIRʯXMKX� [IVHIR HMI +IVʞXI 
IMRJEGL TEVEPPIPKIWGLEPXIX� 1MX RYV KIVMRKIQ %YJ[ERH ZIV-
FMRHIR ZIVXMOEP ZIVPIKXI /YTJIVWGLMIRIR HMI +IVʞXI QMXIMR-
ERHIV�

Funktionsgenerator
-R EPPIR 1SHIPPIR HIV 7IVMI )06 ����� MWX IMR *YROXMSRW-
KIRIVEXSV MRXIKVMIVX� 1MX HMIWIQ PEWWIR WMGL EYJ IMRJEGLW-
XI ;IMWI /YVZIRZIVPʞYJI [MI 7MRYW� (VIMIGO� 6IGLXIGO YRH 
8VETI^ EYJVYJIR� ʘFIV IMRI 6EQTIRJYROXMSR WS[MI IMRIR 
%VFMXVʞVKIRIVEXSV WMRH 7TERRYRKW� YRH 7XVSQZIVPʞYJI JVIM 
TVSKVEQQMIVFEV� *ʳV [MIHIVOILVIRHI 4VʳJYRKIR OʯRRIR 
8IWXWIUYIR^IR EYJ 97&�7XMGO KIWTIMGLIVX YRH FIM &IHEVJ 
IVRIYX KIPEHIR [IVHIR� (EW WTEVX [IVXZSPPI >IMX� %Y�IVHIQ 
OERR HMI IPIOXVSRMWGLI 0EWX ʳFIV HIR *YROXMSRWKIRIVEXSV 
das Tracking-Verhalten eines Solarwechselrichters an ei-
RIQ 7SPEVQSHYP REGLFMPHIR YRH WSQMX HIQ ƽI\MFPIR 8IWX 
ZSR 7SPEVERPEKIR HMIRIR�
*E^MX� &IM MLVIR %R[IRHYRKIR TVSƼXMIVIR %R[IRHIV ZSR 
IMRIV :MIP^ELP RʳX^PMGLIV *YROXMSRIR� 

Schnittstellen
7XERHEVHQʞ�MK WMRH +IVʞXI ZSR )% QMX HIR [MGLXMKWXIR 
HMKMXEPIR YRH EREPSKIR 7GLRMXXWXIPPIR EYWKIWXEXXIX� HMI ^Y-
HIQ KEPZERMWGL MWSPMIVX WMRH� (E^Y KILʯVIR IMRI EREPSKI 
7GLRMXXWXIPPI� HMI TEVEQIXVMIVFEVI )MR� YRH %YWKʞRKI QMX 
��� : SHIV ���� : JʳV 7TERRYRK� 7XVSQ� 0IMWXYRK YRH ;MHIV-
WXERH FIWMX^X� HMZIVWI JYROXMSREPI )MR� YRH %YWKʞRKI WS[MI
NI[IMPW IMRI 97&� YRH )XLIVRIX�7GLRMXXWXIPPI�
;IMXIVI STXMSREPI -RHYWXVMIWGLRMXXWXIPPIR� HMI IMRIR 4PYK 

4PE]�7PSX RYX^IR� IVKʞR^IR HEW 4SVXJSPMS�
- CAN
- CANopen
- RS232
- Profibus
- EtherCAT
� 4VSJMRIX� QMX IMRIQ SHIV ^[IM 4SVXW
� 1SHFYW� QMX IMRIQ SHIV ^[IM 4SVXW
� )XLIVRIX� QMX IMRIQ SHIV ^[IM 4SVXW

Prinzipdarstellung Autoranging
„Autoranging“ ist ein Begriff der beschreibt wenn elektroni-
WGLI ('�0EWX IMRIR KVʯ�IVIR ('�)MRKERKWFIVIMGL WS[SLP 
JʳV 7TERRYRK EPW EYGL 7XVSQ FMIXIX� [ʞLVIRH HMI ZSPPI 0IMW-
XYRK ʳFIV HMIWIR KVS�IR &IXVMIFWFIVIMGL OSRWXERX KILEPXIR 
[MVH� (MIWI 0ʯWYRK IVQʯKPMGLX HMI :IV[IRHYRK IMRIV IMR-
^MKIR IPIOXVSRMWGLIR 0EWX� YQ QILVIVI 7TERRYRKW� YRH 
7XVSQOSQFMREXMSRIR ^Y VIEPMWMIVIR�  
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Hochleistungssystem
Leistungsstarke Applikationen lassen sich mit Hochleis-
tungssystemen bis zu 1920 kW realisieren. Um sie aufzu-
bauen, werden die DC-Anschlüsse an den ELR 10000-Gerä-
ten durch vertikal verlegte Kupferschienen verbunden und 
parallelgeschaltet. So entsteht in einem 19“-Schrank mit 
42 HE auf einer Fläche von 0,6 m2 ein System mit 240 kW 
Leistung. Bei bis zu 8 Schränken mit insgesamt maximal 64 
Einheiten je 30 kW sorgt der Master-Slave-Bus dafür, dass 
das System wie ein einzelnes Gerät funktioniert.

Master-Slave-Bus und Share-Bus
Verwendet man den integrierten Master-Slave-Bus und den 
Share-Bus, funktioniert ein Mehr-Geräte-System wie ein Ge-
rät. Dafür sind Master-Slave- sowie Share-Bus auf einfache 
Weise von Gerät zu Gerät verbunden. Mit dem Master-Sla-
ve-Bus werden die Systemdaten, beispielsweise Gesamt-
leistung und Gesamtstrom, im Mastergerät zusammen-
geführt. Warnmeldungen und Alarme der Slave-Einheiten 
zeigt das Display übersichtlich an. Der Share-Bus sorgt für 
eine gleichmäßige Lastaufteilung der Ströme in den einzel-
nen Geräten.

Beispieldarstellung 
In dieser Darstellung sehen sie ein komplett aufgebautes 
und verdrahtetes 240 kW System
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Batterietest für die Elektromobilität
Zu den typischen Anwendungen der elektronischen Last 
von EA Elektro-Automatik (EA) gehört das Testen der elek-
trischen Eigenschaften einer Batterie. Das breite Anwen-
dungsspektrum umfasst Zell-, Modul- oder Packtests, die 
Bestimmung des SOH (State-Of-Health) für eine Second-
Life-Klassifizierung sowie den End-Of-Line-Test (EOL). 
Die genannten Anwendungen stellen eine Vielzahl an An-
forderungen an die Leistungselektronik, die von den ELR 
10000-Lasten umfassend erfüllt werden. Die herausragen-
den Eigenschaften der Geräteserie sind: die Messbarkeit 
der Daten von Strom und Spannung in der erforderlichen 
Genauigkeit und Dynamik, die Reproduzierbarkeit und Re-
liabilität dieser Daten sowie die wirtschaftliche und flexib-
le Nutzung. Ob in einem automatisierten Prüfsystem oder 
mittels integriertem Batterietest, den Anwendern stehen 
alle Anwendungsmöglichkeiten offen. Darüber hinaus er-
weisen sich die Geräte mit Wirkungsgraden von bis zu 96% 
als besonders wirtschaftlich. 

Brennstoffzellentest
Die Geräte der Serie ELR 10000 werden zum Testen der elek-
trischen Eigenschaften von Brennstoffzellen, Brennstoff-
zellen-Stacks und Brennstoffzellen-Systemen eingesetzt. 
Dabei generieren sie hochgenaue und reproduzierbare Er-
gebnisse in allen elektrischen Modi. Um den Widerstand, 
die Leistung und die Lebensdauer einer Brennstoffzelle 
schnell und kostengünstig zu testen, können Anwender 
die Geräte auf einfache Weise in ein automatisches Test-
system integrieren. Die Rückspeisefähigkeit gewährleistet 
dabei einen höchst energie- und kosteneffizienten Einsatz. 
Werden höhere Ströme zum Testen kompletter Brennstoff-
zellen-Systeme benötigt, lassen sich die Geräte in einem 
Master-Slave-System parallel schalten. Auch hier bleibt die 
hohe Genauigkeit ebenso wie die Dynamik erhalten. 

On-board-Charger-Test
Bei einem On-Board-Charger-Test (OBC) muß der Prüfling 
auf seine elektrischen Eigenschaften unter verschiedenen 
Bedingungen geprüft werden. Hierzu wird ein flexibles Test-
system benötigt, das auch Messdaten bereitstellt. Mit der 
Sequencing- & Logging-Funktion der Software EA-Pow-
er Control können Testabläufe geladen, sowie Daten vom 
Gerät ausgelesen und gespeichert werden. So generieren 
Anwender in kürzester Zeit reproduzierbare Testergebnisse 
auf Basis dynamischer und hochgenauer Stell- und Mess-
daten. Um zu verhindern, daß sich beim Testen die zwei 
getrennten Regelkreise des „device under test“ (DUT) und 
des Prüfgeräts gegeneinander aufschwingen, ist die Span-
nungsreglerdynamik der Stromversorgungen anpassbar. 
Über die drei Modi Normal, Schnell und Langsam lassen 
sich die ELR 10000-Geräte auf die Regeleigenschaften des 
On-board-Chargers abstimmen. Da eine elektonische Last-
nur im Senkebetrieb arbeiten kann, wird für solche Tests 
unter Umständen die Kombination mit einer Quelle (DC-
Netzgerät) aus z. B. Serie PS 10000 oder PSI 10000 nötig.

Batterierecycling
Zusammen mit der Software EA-Power Control lassen sich 
ausrangierte Akkus aus Elektrofahrzeugen auf ihre mög-
liche Weiterverwendung prüfen. Bei der Charakterisierung 
des Batteriepacks wird zunächst der Akku auf seine Rest-
kapazität (State-Of-Health) geprüft, um die Eignung für ein 
Second-Life festzustellen. Diese fest integrierte Funktion 
kann auf Knopfdruck abgerufen werden. Ergibt die Prüfung 
eine zu geringe Restkapazität, muß der Akku für das an-
schließende Recycling vollständig entladen werden. Dabei 
garantiert das echte Autoranging der Geräte die maximal 
mögliche restlose Entladung durch die hohen Lastströme, 
auch bei Spannungen unter 2 V. Dank der Netzrückspeisung 
der aufgenommenen Energie mit einem Wirkungsgrad bis 
zu 96% ist dieser Vorgang zudem sehr kosteneffizient.

Anwendungen
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Technische Zeichnungen ELR 10000 4U <200 V
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Beschreibung Frontplatte ELR 10000 4U

Beschreibung Rückplatte ELR 10000 4U <200 V

 1. Netzschalter
	 2.	TFT-Display,	mit	berührungsempfindlicher	Oberfläche	(Touchsreen)
	 3.	Drehknopf	mit	Tastfunktion	für	Einstellungen
	 4.	USB-Host,	für	USB-Sticks	zum	Daten	mitschreiben	und	einlesen
	 5.	Drehknopf	mit	Tastfunktion	für	Einstellungen
	 6.	Ein	/	Aus	Taster	mit	LED	Statusanzeige

	 1.	Master-Slave-Bus-Anschlüsse	zum	Einrichten	eines	Systems	für	Parallelschaltung
		2.	Steckplatz	für	optionale	Schnittstellen
		3.	Eingangsklemmen	für	Fernfühlung	der	Eingangsspannung	(remote	sense)
	 4.	Share-Bus-Anschlüsse	zum	Einrichten	eines	Systems	für	Parallelschaltung
		5.	DC-Eingangsklemme	mit	Kupfer-Anschlußschwertern
  6. Netzeingangsbuchse
		7.	Anschlußschraube	Erdverbindung	(PE)
		8.	Anschlußstecker	(DB15	weiblich)	für	isolierte	Analogschnittstelle	mit	Programmierung,	Auslesen	und	anderen	Funktionen	
  9. USB-Schnittstelle
10.	Ethernet-Schnittstelle
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Technische Zeichnungen ELR 10000 4U >360 V
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 1. Netzschalter
	 2.	TFT-Display,	mit	berührungsempfindlicher	Oberfläche	(Touchsreen)
	 3.	Drehknopf	mit	Tastfunktion	für	Einstellungen
	 4.	USB-Host,	für	USB-Sticks	zum	Daten	mitschreiben	und	einlesen
	 5.	Drehknopf	mit	Tastfunktion	für	Einstellungen
	 6.	Ein	/	Aus	Taster	mit	LED	Statusanzeige

	 1.	Master-Slave-Bus-Anschlüsse	zum	Einrichten	eines	Systems	für	Parallelschaltung
		2.	Steckplatz	für	optionale	Schnittstellen
		3.	Eingangsklemmen	für	Fernfühlung	der	Eingangsspannung	(remote	sense)
	 4.	Share-Bus-Anschlüsse	zum	Einrichten	eines	Systems	für	Parallelschaltung
		5.	DC-Eingangsklemme	mit	Kupfer-Anschlußschwertern
  6. Netzeingangsbuchse
		7.	Anschlußschraube	Erdverbindung	(PE)
		8.	Anschlußstecker	(DB15	weiblich)	für	isolierte	Analogschnittstelle	mit	Programmierung,	Auslesen	und	anderen	Funktionen	
  9. USB-Schnittstelle
10.	Ethernet-Schnittstelle

Beschreibung Frontplatte ELR 10000 4U

Beschreibung Rückplatte ELR 10000 4U >360 V
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Beschreibung Frontplatte ELR 10000 4U mit Option Wasserkühlung

Beschreibung Rückplatte ELR 10000 4U mit Option Wasserkühlung

 1. Netzschalter
	 2.	TFT-Display,	mit	berührungsempfindlicher	Oberfläche	(Touchsreen)
	 3.	Drehknopf	mit	Tastfunktion	für	Einstellungen
	 4.	USB-Host,	für	USB-Sticks	zum	Daten	mitschreiben	und	einlesen
	 5.	Drehknopf	mit	Tastfunktion	für	Einstellungen
	 6.	Ein	/	Aus	Taster	mit	LED	Statusanzeige

	 1.	Master-Slave-Bus-Anschlüsse	zum	Einrichten	eines	Systems	für	Parallelschaltung
		2.	Steckplatz	für	optionale	Schnittstellen
		3.	Eingangsklemmen	für	Fernfühlung	der	Eingangsspannung	(remote	sense)
	 4.	Share-Bus	-Anschlüsse	zum	Einrichten	eines	Systems	für	Parallelschaltung
		5.	Ein-	und	Auslässe	für	Wasserkühlung
		6.	DC-Eingangsklemme	mit	Kupfer-Anschlußschwertern
  7. Netzeingangsbuchse
		8.	Anschlußschraube	Erdverbindung	(PE)
		9.	Anschlußstecker	(DB15	weiblich)	für	isolierte	Analogschnittstelle	mit	Programmierung,	Auslesen	und	anderen	Funktionen	
10. USB-Schnittstelle
11.	Ethernet-Schnittstelle
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dataTec AG
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